
                  梱包サービスご利用のお客様へお願い 

 

この度は弊社梱包サービスをご利用いただきありがとうございます。 

恐れ入りますが、梱包作業当日にスムーズに実施させていただくため、何点かご確認・実施

いただきたい事項がございますので、下記内容をご確認くださいませ。 

 

【電源を入れられ、機械を動かせる状態の場合】 

① フィラメントを全てアンロードし、ボビンを機器から取り外します。 

 

② プレートを下まで下げます。 

タッチパネルの[設定]→青い矢印タッチすることでプレートを上下に移動できます。 

数字を入力した分だけ下げることも可能ですが、下げすぎた場合プレートが底面へぶつ

かる可能性がありますので少しずつ下げてください。 

 

③ ヘッドを左奥へ寄せます。 

タッチパネルの[設定]→左上にある×印のついたモーターマーク（下画像参照）をタッ

チすると手でヘッドを動かせるようになります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

④ 電源を切ります。 

⑤ ビルドプレートと透明チューブは取り付けた状態でお願いします。 

その他フィラメントホルダー等は取り外して保管してください。 

（フィラメントホルダーは機器右側に取り付けてある、フィラメントを引っ掛けている 

ホルダーです。） 

⑥ アクリルカバーは外した状態で、梱包の際に必要なので近くに保管をお願いします。 

⑦ フィラメント等必要に応じてお送りいただく必要のあるものは別途着払いにて弊社に

お送りください。 



【電源を入れられない、もしくは入れられるが機械を動かすことが困難な状態の場合】 

① フィラメントが挿入されている状態でしたら挿入口上部でフィラメントを切り、

フィラメントのボビンは機器から取り外します。

② 電源を切ります。

③ ビルドプレートと透明チューブは取り付けた状態でお願いします。

その他フィラメントホルダー等は取り外して保管してください。

（フィラメントホルダーは機器右側に取り付けてある、フィラメントを引っ掛けている

ホルダーです。）

④ アクリルカバーは外した状態で、梱包の際に必要なので近くに保管をお願いします。

⑤ フィラメント等必要に応じてお送りいただく必要のあるものは別途着払いにて弊社に

お送りください。

委託会社様での梱包作業が完了しましたら、お名前とご連絡先のサインが必要となります。 

〒104-0053 

東京都中央区晴海4-7-4 CROSS DOCK HARUMI 1f
日本３D プリンター株式会社 

TEL 03-3520-8928


